Specyfikacja szafy sterowniczej przepompowni ścieków
· Obudowa szafy sterowniczej z alucynku, klasa ochrony IP65, 
z drzwiami wewnętrznymi, oraz cokołem do wkopania obok zbiornika pompowni.
· Wyłącznik główny zasilania 3x400 V – przełącznik  agregat -0- sieć  4 polowy.
· Gniazdo  do podłączenia agregatu 32A 400VAC - zamontowane na zewnątrz obudowy.
· Gniazdo serwisowe 230V/16A.
· Gniazdo serwisowe 400VAC  5P 16A. 

· Rozruch pomp za pomocą styczników, powyżej 5,5kW za pomocą softstartów. 

· Wyłączniki silnikowe, funkcja zwarciowa i przeciążeniowa.
· Zabezpieczenie przepięciowe klasy C/4. 

· Sygnalizator optyczny i akustyczny awarii, sygnał akustyczny odłączany.
· Sterownik PLC z panelem operatorskim.
· Poziom przepływu – sonda hydrostatyczna 4÷20 mA.
· Pływaki krańcowe min – max poziomu.
· Czujniki otwarcia szafy sterowniczej oraz włazu.
· Czujnik zaniku fazy.
· Zasilacz buforowy z akumulatorem 
· Grzałka z termostatem.
· Przełącznik rodzaju pracy auto/ręka dla każdej pompy oddzielnie.
· Przycisk start/stop /ażdą z pomp w trybie ręcznym.
· Przycisk monostabilny umożliwiający blokadę suchobiegu.

Algorytm pracy:
· załączanie pomp na podstawie sygnału z sondy hydrostatycznej,
· praca naprzemienna pomp,

· wyświetlanie na sterowniku aktualnego poziomu ścieków oraz możliwość ustawiania poziomów załączania i wyłączania,
· w przypadku uszkodzenia sondy lub sterownika system powinien przejść do sterowania za pomocą pływaków maksimum i minimum,
· możliwość ustawiania na sterowniku zakresu sondy hydrostatycznej oraz poziomu jej zawieszenia,
· funkcja odpompowania ścieków w przypadku ich małego napływu, poziom odpompowania ustawiany na sterowniku,
· ograniczenie maksymalnego czasu pracy pompy z możliwością jego ustawiania,
· w przypadku osiągnięcia maksymalnego czasu pracy wyłączenie pompy i załączenie jej ponowne po kilku sekundach

· sygnały o pracy pomp podłączone do wejść sterownika,
· w przypadku awarii pompy przejęcie pracy przez drugą pompę,
· awaryjna praca pompowni na podstawie sygnału z pływaków minimum i maksimum w przypadku uszkodzenia sterownika lub sondy hydrostatycznej,

System monitoringu powinien przekazywać następujące dane:

· stan pracy pomp (załączona/wyłączona),
· awaria pomp,
· poziom ścieków  w komorze,
· sygnalizacja stanów min i max poziomu ścieków,
· zanik napięcia zasilania,
· liczniki czasu pracy,
· liczniki załączeń,

· próbę włamania do szafy,
· progi załączania i wyłączenia pomp z możliwością ich zdalnego ustawiania,

· system powinien umożliwiać zdalne sterowanie pompami.

